Navod na ovladani frekvencéniho ménice CV20 KINCO.
Tyto ménice jsou urcéeny pro jednodussi aplikace, které nevyZaduji rychlé brzdéni pohonu.
K meénici totiZ nelze pripojit brzdny odpor, ktery omezuje vznik prepéti na meziobvodu, které vznika pri
brZzdéni pohonii se setrvaénym momentem.
Méni€ neni vhodny pro pouZiti na soustruzich a frézach, kde je vyZadovano rychlé zastaveni pohonu.

Schema zapojeni 3 fdzového ménice: Schema zapojeni 1 fAzového ménice:
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Rychlé uvedni ménice do provozu:

1. Nastaveni zdroj povelit

Nejdiive zvolte odkud chcete ménic ovladat - prikazy ( start, stop, vpied, vzad atd), parametr A0.04.
M¢éni¢ mizete ovladat: z ovladaciho panelu A0.04=0, ze vstupnich svorek A0.04=1, z komunikace
A0.04=2

Pokud chcete ovladat ménic ze svorek X1-X4 ( nastaveni A0.04=1,

pak mtizete na jednotlivé vstupy X1-X4 naprogramovat potiebné funkce pro ovladani menice.
Vstup X1 nastavite v parameru A6.0 ( tovarni nastaveni — chod vpied)

Vstup X2 nastavite v parameru A6.1 ( tovarni nastaveni - reset)

Vstup X3 nastavite v parameru A6.2 (tovarni nastaveni — rychlost 1)

Vstup X4 nastavite v parameru A6.3 ( tovarni nastveni — ryhlost 2)

Parametry pro prirazeni funkci vstupiim X1-X4

Hodnota | Funkce Hodnota | Funkce

0 Bez funkce 12 Rychly stop

1 Vpied 13 Frekvenc¢ni rampa nahoru

2 Vzad 14 Frekvenc¢ni rampa doli

3 Vpfted jog chod 15 Ovléadani z panelu

4 Vzad jog chod 16 Ovladani ze svorek

5 3 drét.zapojeni ( stop rozpin. kontakt) |17 Ovléadani z komunikace

6 Externi RESET 18 Hlavni frekve¢ni zZadost ze vstupu Al
7 Externi porucha 27 Ptfednastavena frekv. 1




8 Externi prerusenti 28 Prednastavena frekv. 2

9 Chod ménice zakazan 29 Pfednastavena frekv. 3

10 Externi stop 30 Prednastavena frekv. 4

POZOR na téchto vstupech nesmi byt shodné nastaveni ( ménic vaim neumozni zadat pro rizné
vstupy stejné parametry).

2. Nastaveni zdroje frekvencni Zadosti

Zvolte odkud chcete zadavat frekvenéni zadost:

z ovladaciho panelu digitalné¢ A0.02=0

ze vstupu Al ( napt. Externi potenciometr) A0.02=1
z potenciometru na panelu A0.02=3

3. Nastaveni rozjezdové a brzdné rampy

Rozjezdova rampa A0.06

Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor rozjede do maximalnich ota¢ek zadanych v A0.08
Brzdné rampa A0.07

Zadany ¢as znamena za jak dlouho se motor zastavi z maximalnich otacek zadanych v A0.08

4.Nastaveni maximalni vystupni frekvence na motor

do parametru A0.08 nastavte jakou maximalni frekvenci budete poustét do motoru.

Pokud mate 4 p6lovy motor a nastavenou frekvenci 50 Hz bude se pfi této frekvenci otacet motor
svymi jmenovitymi otackami ( kolem 1500 ot/min).

Bézny 4 polovy motor Ize provozovat do 100 Hz ( 3000 ot/min).

Pozor pokud budete motor provozovat pt mensich otackach, které odpovidaji 20 Hz a méné, nemusi
se motor stacit chladit a budete na motor muset instalovat ptidavny chladic.

Zde samoziejmé zaleZi i na zaté¢Zzi motoru.

5.Nastaveni parametrii motoru:
b0.0 — yjmenovity vykon motoru
b0.1 — jmenovité napéti motoru
b0.2 — jmenovity proud motoru
b0.3 — jmenovita frekvence motoru
b0.4 — pocet polti motoru

b0.5 — otaCky motoru (ot/min)

6.PouZivani ovladaciho panelu

Operacni panel je pouzivan pro ovladani,
nastavovani parametrii ménice a zobrazovani
parametrii ménice na displeji.

Na panelu je 5 tlacitek, kazdé z téchto tladitek
ma svou funkci.

Za chodu ménice Ize tlac¢itkem SHIFT/ENTER
piepinat zobrazeni frekvence — horni poloha
kurzoru, proudu — stfedni poloha kurzoru a
napéti — spodni poloha kurzoru.

Pokud mate v parametru A0.02 nastavenu 3,
muzete potenciometrem na panelu ménit
zadanou hodnotu frekvence.




Funkce ovladacich tlacitek

Tlaéitko Popis
A Zvétseni hodnoty nebo funkce
V Zmenéeni hodnoty nebo funkce
MENU Potvrzeni zadani nebo opuéténi programovaci sekvence

Spuiténi a zastaveni pohonu pfi zvoleném ovladani z ovladaciho panelu.

RUN/ Prvni stisknuti - Start. Druhe stisknuti Stop.
STOP Pokud je mémié v chodu (RUN) sviti na displeji LED dioda RUN.
Kratkym stisknutim posun v datech nebo funkcich. Dlouhé stisknuti (delsi nez 1s)
SHIFT/ By s e s s
potvrzeni zadani nebo ulozeni zménénych hodnot.
ENTER Pokud je méni¢ v chodu (RUN), pfepinani mezi zobrazenim frekvence, proudu a napéti
7.Editace parametrii

Pokud je méni€ ve stopu a neni v poruse, je mozné editovat parametry ménice.

Stisknutim tla¢itka MENU miiZete vstoupit do rezimu editace parametr. Na disleji se zobrazi
parametr A0.00,. Tlacitkem Shift nakrokujte na ptisluSny sloupec parametru, ktery chcete zménit. A
Sipkami nahoru nebo dolt naleznete pfisluSny parametr. Stisknutim Enter se vdm zobrazi hodnota
parametru. M¢nit ji 1ze opét Sipkami nahoru nebo dolii. Nastavenou hodnotu potvrdite tlacitkem
Enter. Tlac¢itkem MENU opustite editaci.

8. Editace paramatrii panelu

Priklad 1 * Nastaveni parametru

Zména hodnoty parametru A0.03 ( zddana hodnota rychlosti pohonu) A0.03 z 50.00Hz na 30Hz
1. Zastavte pohon, stisknéte tlacitko MENU, objevi se parametrova skupiny A a parametr A0.00;
2. Stisknéte 3 x tlacitko Apro prechod parametru z A0.00 do A0.03;

3. Stisknéte tlacitko ENTER pro zobrazeni hodnoty parametru

4. Tlacitkem SHIFT nakrokujete na hodnotu parametru v desitkach ( hodnota 5).

5. Tlacitkem Vto snizte hodnotu 50.00 na 30.00

6. Stisknutim tlacitka ENTER potvrdite nové zadanou hodnotu a ptejdete do urovné parametru
A0.04.

7. Tlacitkem MENU ukoncite editaci.

Grafické znazornéni vyse popsaného postupu.
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Regulace rychlosti za chodu pohonu — jako zdroj rychlosti je zadavani z panelu

displeje.

Tlac¢itky Anebo Vprovadite zménu rychlosti pohonu piimo za chodu ménice.

Note:

Pokud je na panelu zobrazena hodnota frekvence pohonu je mozné ji pomoci lacitek Anebo Vv
meénit.

Pottebné kroky pro zménu frekvence pohonu:

Mo operations in & senondz, back to display state
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Mote: The number in hold font iz the flazhing hit
Pokud byla modifikace ukoncena tak po 5 sekundach dojde k piepnuti displeje do vychoziho stavu.

9. Nastaveni funkce pro relé R1 ( kontakt RA-RC).
Funkce vystupniho relé Ize konfigutrovat v parametru A6.16

Hodnota | Funkce Hodnota | Funkce

0 Chod (RUN) 12 PLC krok ukocen.

1 Frekvence zadana (FAR) 13 PLC cykl ukoncen

2 Detekovan frekvencni prah (FDT1) 14 Limit houpani

3 Detekovan frekvencni prah (FDT2) 15 Meénic¢ ptipraven (RDY)
4 PtetiZeni - signal (OL) 16 Meéni€ porucha

5 Nizké napéti - signal (LU) 17 Spoustéci signal od hostitele
6 Externi porucha — signal (EXT) 19 Momentovy limit

7 Frekveéni horni limit - signal (FHL) 20 Méni¢ chod vpied/vzad
8 Frekveéni spodni limit — (FLL) 28 Casovaé 1 docasoval

9 Nulové otacky 29 Casova¢ 2 doc¢asoval




10. Zapojeni ménice pro jednofdazovy motor s béhovym kondenzdtorem ( pozor !!! nezaméiiovat béhovy
kondenzdtor s rozbéhovym kondenzdatorem). Dvouvodicové ovlddani.
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Pro provoz ménice s 1f motorem nastavte do parametru méni¢e A8.2 =10H. V opa¢ném piipadé bude ménic
hlasit chybu E009 ( ztrata faze na vystupu).

11. Priklad zapojeni tii vodi¢ového ovladani
CV20-2S

3f

1 fazové napajeni
1x 230V, 50Hz

T Motor
Konfigurace vstup(: Vzad O X1 A A
z panelu A0.4=0 230/400V
ze svorek X1-X4 -
A0.4=1 —OX2 Zapojte do
Modbus trojuhelnika
Konfigurace X1-X4: RTU
A6.0=1 (vpred) RS48
A6.1=2 (vzad) YX3 5
A6.2=5 (3-drat zapoj.) 2:+5V
A6.9=2 (3-drét. zap. mod 1 3:485+
xq 4485
5:GND
COM
R 24V DC
Zadavani frekvence =O+10V ’—Pk —-0
f\g_agrl%lu digitainé 10kOhm Konfigurace vystupu R1:
ze svorky Al parametry A6.16
A0.2=1 Ready

z potenciometru na panelu
A0.2=3




